TOPICOS AVANZADOS O TOPICOS DE INTERES ESPECIAL
PARA FIN SELECTIVO

Estos tépicos pueden omitirse en cualquier secuencia principal y pueden ensefiar-
se separadamente como grupos individuales. El Indice de Ejemplos y Problemas
al final del libro es especialmente Gtil para tal fin.

1. Cinemética de movimiento relativo

6—5 Movimiento de una particula con respecto a un sistema coordenado
mévil (con translacidn y rotacidén).

7-—5 Movimiento relativo de cuerpos rigidos.

7—6 Movimiento de un cuerpo rigido con respecto a un sistema coorde-
nado mévil (con translacién y rotacién).

Il. Vibraciones

8—7 Movimiento oscilatorio: vibracién de una sola particula.

8—8 Movimiento oscilatorio: vibracién de varias particulas conectadas.
8-—9 Movimiento oscilatorio: analogia con circuitos eléctricos.

Parte de 8—10

Parte de 8—12

Parte de 8—14

Parte de 8—15

Parte de 10—4 (1, 2, 3)
Parte de 10—5

Parte de 10-—9

Fstas partes estdn designadas como movimiento
oscilatorio en el Indice de Ejemplos y Problemas
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Ill. Ecuaciones de Lagrange

8—15 Ecuacién de Lagrange para una particula.
9—15 Ecuacién de Lagrange para un sistema de particulas.
10—10 Ecuaciones de Lagrange para cuerpos rigidos.

IV. Movimiento de un cuerpo rigido alrededor de un punto fijo, y mo-
vimiento general

Parte de 7—1.
7—2 Posicién de un cuerpo rigido.
7—4 (4) Cinemitica del movimiento de un cuerpo rigido alrededor de
un punto fijo.
74 (5) Cinemética del movimiento general de un cuerpo rigido.
10—4 (4) Ecuacién de movimiento para el movimiento de un cuerpo ri-
gido alrededor de un punto fijo.
10—-4 (5) Ecuacién de movimiento para movimiento general de un cuerpo
rigido.

V. Principio de D’Alembert

8—10 Principio de D’Alembert.
10-—5 Principio de D’Alembert.

VL. Coordenadas esféricas

Parte de 6—3.
Parte de 8—3.

VIl. Sistemas de masa variable

Parte de 8—16.
Parte de 8—17.

VIil. Dindmica del electrén

8—6 Movimiento curvilineo: campos de fuerza, eléctrico y magnético.
Parte de 8—16.



